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INSTALACION RAPIDA
DISPOSICION DE TUBOS (B)

*\/éase especificaciones motor

Antena

e AN, | @

X1

Activacion encoder ELI \ @_—vﬂ
- —_—p -
am/ VN[

CLOSE

* Otras tensiones disponibles a peticion

| FAULT 2

SAFE 2
FAULT 1

e

SAFE 1 Dispositivos de seguridad

Conector de la tarjeta opcional,

Conector del programador de bolsillo, —— [f

: Mandos
. = | 24 VSafer

24V + ’ . .
Pantalla més botones de programacién, S Alimentacion accesorios

/||| SWO2/ENC2B
)——1| | SWC2 / ENC2A

=1l |SWO 1/5W 2/ENC1B
SWC1/SW1/ENCIA Entradas finales de carrera
+ REF SWE
- REF SWE

T AUX3
Y (MAX 24V 1A)

|

24V

y Encoder

F23,15 AT

F11.25 ﬁTuzn-nnw 7 ;
F1 2.5 AT (120V) ] y Alimentacion

¥
. AUH I=1 AUH 3=1

26]27] | [26]27] :_ [50[51]

v (g 2




Fotocélulas no controladas (Control cada 6 meses) Fotocélula controlada

ESPANOL

ES NECESARIO SEGUIR ESTA SECUENCIA DE AJUSTES:

1 - Regulacién de los finales de carrera

2 - Autoset

3 - Programacion de radiomando

4 - Eventuales regulaciones de los parametros / l6gicas

Después de cambiar la posicion de los interruptores de tope es necesario realizar un

nuevo autoset.
Después de cambiar el tipo de motor es necesario realizar un nuevo autoset.

Si se utiliza el menu simplificado:

- En caso de motores GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5 BT A18 - E5 BT
A12 lafase 1 (ajuste de interruptor de tope) estd comprendida en en menu simplificado.
- En los otros motores la fase 1 (ajuste de interruptor de tope) se debe realizar antes de

activar el menu simplificado.




ELI 250 BT

Potencia maxima 180w

Ciclo maximo Ciclo continuo

IMS 434 +

inv.mot =0

inv.direccap. = 1 (E Hi:)

Potencia maxima 40W

53 135-1-13s-1 x30

Ciclo maximo pausa
90min.

inv.mot =0 inv.mot = 0

inv.direccap. = 0 ( ink) inv.direccap. = 1 (EHE)

Potencia maxima

Ciclo maximo ciclo continuo

invmot =(Q

inv.direccap. = @ ( ink) inv.direccap. =1 (EHE)




MOTORES NO CONTROLADOS

Blanco

Rojo

Negro

ooueyg LMS
oouelg IMS

SUB BT

Potencia maxima | 90W

53 175-1-17s-1 x21
pausa 90 min.

400 kg
2m
TIPO DE USO | Semi-intensivo

Ciclo maximo

HOJA MAX.

inv.mot =0 inv.mot =0

inv.direcc.ap. = g ( ink) inv.direccap. =1 (EHE)

PHOBOS BT A/KUSTOSBTA

PHOBOS BT A KUSTOSBTA

Potencia maxima 40W 40W

S$313s-1-13s-1x30| 53 135-1-13s5-1x30
Ciclo maximo pausa pausa
90min. 90min.

invdireccap. =@ ( ink) inv.direccap. =1 (EHE)




GIUNO ULTRA BT A 20 GIUNO ULTRA BT A 50

Potencia maxima | 90W 0w

53 105-5-14s-5x40 | S3 10s-5-14s-5 x40
pausa 90 min. pausa 90 min.

150 kg 150- 400 kg
2m 5-2m

Ciclo maximo

HOJA MAX.

TiPODEUSO | Semi-intensivo

invmot =0 inv.mot =0

invdireccap. = ( ink) inv.direccap. =1 (EHE)

ATENCION: con accionadores con topes integrados la deceleracion debe estar siempre activa a un valor superior a 5.
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* Con légica inversion direccion de apertura = 000 (DIR= ink)

** Con logica inversion direccion de. ;p;grtu“rg ='001 (BIE:I_E HE)

SWC*/SWO **

1= +Rosso **¥*
2= - Blu *¥**
3=SWO*/SWC**
4= SWC*/SWO#*
5=+REF SWE

#*% Blu - Bleu - Bleu - Blau - Azul - Azul

Potencia maxima 110W

#*##* Rosso - Red - Rouge - Rot - Rojo - Vermelho

Ciclo maximo 20 ciclos/h

VIRGO SMART BT A (5 fili - 5 wires - 5 fils - 5 Dréhte - 5 cables - 5 fios)

£ Po MokarE - EYPE df MobElr - MobtorEntYP - Motor EYPE - E Po Notor: 9

1D|11|14|15]

w:Nq -
IMS 434 +

vexs05501 +

@ esex05501 +

@ walg -

VIRGO SMART BT A (3 fili - 3 wires - 3 fils - 3 Drdhte - 3 cables - 3 fios)

k IPa RakerE - EYPE dE NokElr - NokacEnkSP - fokor EYPE - E Pa fokar: 1 0

i —

Eeme

M1=VIRGO SMART BT A (Sinistra-Left-Gauche-links-lzquierda-Links) /
inv.direccap. = ( ,',-,t)
—1 — E—
T Ta— e e T T— &= — i Ci—
—1 — —1 —3
— — —— | E—
] ] { ] FI%—I_ t‘u | I—‘J _hé ==
M1 :)/ "‘E—'U M2 M1 EJ—:)/ — ‘“‘ELU‘ m2 M G~ S—Om2 m — —J M2
inv.mot =0 inv.mot =1 inv.mot =(Q inv.mot =1

/ M2=VIRGO SMART BT A SQ (Sinistr‘a—Lef‘t—Gauche—Iinks—izquiada-Links)

inv.direccap. =0( ink)

| —— C—1
ni=nlals | nh=mlal |l =l =E— — —
o =< [mEe=—<t] | e <o [
M2 D”=:) fﬂ‘f M1 M2 TS com m2 U~ =g M : S—gm
inv.mot =0 inv.mot =1 inv.mot =0 inv.mot =1

ATENCION: con accionadores con topes integrados la deceleracion debe estar siempre activa a un valor superior a 5.
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E5BTA18
E5BTA12

Seleccionar el modelo
de motor correcto!

IMS 434 -

Potencia maxima 40w
Ciclo maximo 20 ciclos/h 100 ciclos/h

HOJA MAX. véase el manual del motor véase la tabla a continuacion

Longitud maxima del cable 30m

inv.mot =Q inv.mot =0
invdireccap. = Q ( ink) inv.direccap. =1 (EHE)
E5BT A12

En las cancelas peatonales, regular la velocidad en modo de limitar la energia de la

hoja dentro de un valor maximo de 1,69 Joule (tal como se prevé en la norma EN16005), i ini i i
Utilizar la tabla para determinar los tiempos de cierre minimos entre 90° y 10°. Tabla de t!eﬂ"IPDS minimos de maniobra de la hOja

Peso de la hoja (kg)
Ancho de la hoja (mm)

50 60 70 80

'75@m 30s 30s 30s 30s

850 mm 3,0s 30s 353 35s

1000 mm 35s 35s 40s 40s

1200 mm 40s 45s 45s 50s

La fase de aproximacion (de 107 a la posicion de final de carrera) debe llevarse a cabo en al menos 1,5s.

Ejemplo: si la hoja pesa 80 kg y tiene 1000 mm de ancho, reg#lar la velocidad de maniobra de 90° y 10° en al menos 4,0s.

Para los valores intermedios, utilizar el valor mas grande: si la hoja pesa 75 kg, considerar un valor de 80 k?; si la hoja es de 1100 mm, utilizar un valor de 1200 m.
IMPORTANTE: el funcionamiento a baja energia no se considera una medida de proteccion adecuada si la hoja es utilizada por ancianos enfermos, personas minusvalidas.
En este caso, proporcione medidas de seguridad adicionales, de acuerdo con las disposiciones de la legislacion vigente y su evaluacién local de riesgos in situ.




ELIBT A 40 + FCE t{Po MlokorE - EYPE d - - NotorEntYP - flokor EYPE - E IPo flotari 7] 3

ELI BT A 40 + FCE

Potencia maxima 180W

con final de carrera

Ciclo maximo ciclo continuo

IMS 434 +

inv.mot =Q

inV.dlreCC.a p. =0( ink) inv.direccap. =1 (EHE)

ELIBT A35V + FCE P fotark - LYPE ¢

con final de carrera

ELI BT A35V + FCE

Potencia maxima 100W

Ciclo méaximo 50 ciclos/h

inv.mot =0 inv.mot =0
inv.direcc.ap. =g ( {nk) inv.direccap. =1 (EHE)

ELI BT A40 [EiPa fiakark = E9PE o okt fakarEnkdP = flkar ESPE = EiPa fakart 15

“Bianco fer Potencia maxima 180W
White

Blanc

Weil Ciclo maximo ciclo continuo

Blanco
Wit

L OURIg 3 -

invmot =0

inv.direcc.ap. =0 ( ink) invdireccap. =1 (EHE)




ELIBTA35V ¢

ELIBTA35V

o |
Ciclo maximo 50 ciclos/h

= |5
- |3R
g2
ERE
OQ
=13

!

invmot =0

invdireccap. = Q ( ink) inv.direccap. =1 (EHE)




MENU SEMPLIFICADO

I Introduccién contrasena. Solicitud con logica Nivel Proteccion configuradaa 1,2, 3, 4

1
| 0 » f1 1] fow > MBS0 1 1] - [ox —»{858 [} 1| [ox > szl —»E—»@—»-{= N
Jh— —

LEYENDA

s O]+ T Desplazar hacia anibd

BBBE [GH—— L Desplazarhaciaabajo
T oK Confirmacion/

o = Encendido

pantalla

+/-]

ONVITVLI

[+/] +1 Retorno al
——1fa menu principal

Ink: apertura hacia dentro
EHE: apertura hacia afuera

Ar: funcionamiento automatico, en viviendas
Sr: funcionamiente semi-aut, en viviendas
Ac: funcionamiento automatico, en edificios
Sc: funcionamiento semi-aut, en edificios
ind: funcionamiento con hombre presente

DEFAULT | A- | 5 | Ac | 5c | ind

TCA

Movimiento paso a paso

Prealarma

Hombre presente

Bloqueo impulsos en fase de apertura

SIVONVY4

E5A18/E5A12 GIUNO ULTRA ELI BT
KUSTOS BT A
PHOBOSBTA
PHOBOS N BT
A IGEA BT

~ :regulacion final de carrera SUB BT
_ de apertura motor 1 VIRGO SMART BT A
ELI BT A40 + FCE

+f"  Now il Enko NARUAL ELI BT A35 + FCE
/» ELI BT A40
" ~ ELI BT A35

R - _J:?;L“,ifaﬁ?:!;%“"“ | | sreguiseion final de

carrera de apertura

fH/w\g R S G

HOSL1Nn3d

|| : regulacién final de
:regulacion final de carrera carrerade cierre
de cierre motor 2 motor 1/2

| Consultar los
ajustesenla
regulacion de los
finales de carrera
indicados en el
manual del motor
GIUNO ULTRA.

TONVdS3

SANVT43a3N
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SAFE =135

2

1 PHOT /1 PHOT OP / 1 PHOT CL

50 51]/52

-WT |
AT
IEGABT

4
1—51
RX1 3] 5o
3—70
[,i,_z 73
5 -72

2T "
sp—f3| ™
—
—
52—1
s0—Jz] ™2
gy
—

521 [ 1}
SD—Z ™ | . 1 RX1 2150
[E Tl' :
| | e—3F—70 o
| L5 b
52— I i—s1 | =
50— 7] T2 — RX2 _i_ 50 r.l.'.,
— | qD_I_ a5 ;
f 1 I0—5‘—1.5 *
52—{1 | [}—51 JA
50— 7] T®3 - RX3 Z—s0
—\| SEn
[ s

52 1
=1 TX1
50— 2 __(
52 1 :
so—{z| ™2
-
52— (73 [
50—{z| ™3
-
—
52 1]
50—{2 ™4 <

70(71|72|73|74|75

‘1-5 -2-5 ‘3—5 ?4rs ‘5—5 ‘6—5 ‘ (SCS-MA)

1 BAR

T1Nv4

52—

51— 1|Bar1 ||
1
52— 6]
-S_—S—_l
55 {3
3
50 {37
51 —{1|Bar2

Nk
g ]

B3

m

Bar4

SAFE 2=135

z

)

1 PHOT /1 PHOT OF /

L |

&,

1 PHOT Cl

/1 PHOT €L

L 2PHOTOR

™ RX1 %f:é
i 5

- b4l 70

5 —74

151
™2 RX2 |5

[7] . __;_—so

2 .o\'——I_TS

51—70

1
so—z| ™ LR 5o
3
—F =C—‘4_?0 2
L sl ||
52— |1 51 | e
so—z| ™2 1P [2-so [
L 127 o
— o
=25 ha
3 1-5 a
8w N J B3
' s 51 —3s
—* 4:'3\:»_7_?5
L5170

527

50—z ™

52—3 [ }—51
50—z T2 RX2 71 <p
52—[3

so—{z] T3

52—1] [L1—51
50 ™4 Rx4 31 50

1 BAR/ 1 BAROP /1 BAR CL

1 BAR/ 1

5?—?

6
74—15—
75— 4t
70 Ej
50— 2]
51— 1iBar1

52—
74—
70-

52 6
70—
75—

50—
51—

=Wl

[=fwlnlnin
U]

[=wisnlo
A

®

BAR CL

A

)

=)

-1

[N]
HL

e

[ =& [ i
6] [,52—8]
5| 45 51—
13 5-5 — |-
3 35 —3—
F 50— 2|
{1|Bar1 51 —i1/Bar3
L T [
e & ! =
16| 52—6]
15— ?0—_1—4.

—{ 4o 75— 4
30 | |es 130
2 50— 2
1|Bar2 51— 1|Bar4
I e T

= =

; SAFETY EDGE :_ SAFETY EDGE SAFETY EDGE

B - s | (S 7 ——

.E.! 72— e 2Kohm I'II.‘I w0 B,2Kohm 5%
e LT ey

(- = = =

(T L

Numero massimo di dispositivi verifcati: 6 (ma non pit di 4 per tipo),
Maximum number of tested devices: 6 (but no more than 4 per type),
Nombre maximum dispositif vérifés: 6 (mais pas plus de 4 par type),
Max. Anzahl der Gberpriiften Geréate: 6 (jedoch nicht mehr als 4 je Typ),
Niumero maximo dispositivos comprobados: 6 (pero no mas de 4 por tipo),
Maximumaantal “trusted devices”: 6 (maar niet meer dan 4 per type)

THALIA -17



Programmatore palmare universale
Universal palmtop programmer
Programmateur palmaire universel
Universal-Handprogrammiergerat
Programador portatil universal
Universele programmeerbare palmtop

(versione x.40 e successive)
(x.40 and later versions) )
(version x.40 et suivantes) Expansion board
Carte d'expansion
(Vers_ion x.40 und na;hfolgende) Erweiterungskarte
@ (versién x.40 y sucesivas ) Tarjeta de expansion

(versie x.40 en hoger) Uitbreidingskaart

Scheda di espansione

D814123 0AA00_07

. AUX3=7 .

|26|27| |50|51[
| I—
ECB 24V~

18 - THALIA
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ACCESO A LOS MENUS FIG. 1

1 — L -
P2 4~ : “’Dlt — [OK| [

LEGENDA

:f:::l H:::gs mnne (o] -4 T  Desplazar hacia arriba

— 1 Desplazar hacia abajo

oK Confirmacion/
Encendido pantalla

TR

B —/’% Retorno al ment

principal

VEASE MENU LOGICAS

S
)
) A “"—@]c
))
)

(oK -+ } 1 ]-{0K-» )

VEASE MENU RADIO

E5A18 -E5A12 0
0
0
0
GIUNO ULTRA

THALIA - 59

m
(%)
)
>
=
o
P




ACCESO A LOS MENUS FIG. 1

| Activacitn entrada start externo START E

Version software central

-1 oK

— > [+ [oK]E

€= Activacion
carrera cierre de

s, fnalde
0= Activacion

carrera apertura 52?53 gtaorrmgs

C = Actiyacion entrada de
carrera c‘r;erre del motor 1 QWI&I

D= Activacion entrada final
carrera apertura gel motor 1 SaW8$

(35430

[ERTTTerTS

Fuerza instantdnea motor 2
Fuerza instantanea motor 1

|Activacion entrada start interno START |

Activacion entrada OPEN

| Activacion entrada CLOSE

| Activacion entrada peatonal PED

|Activacion entrada TIMER

Activacion entrada STOP

|Activacion entrada fotocélula PHOT o si estd configurada como fotocélula

comprobada Activacidn de la entrada FAULT asociada

Activacionentrada fotocélulaenfasede apertura PHOT OP o siestd configurada
como fotocélula comprobada activa solo en fase de apertura Activacidn de
la entrada FAULT asociada

Activacion entrada fotocélula en fase de cierre PHOT CL o si estd configurada
como fotocélula comprobada activa solo en fase de cierre Activacion de la
entrada FAULT asociada

Activacion entrada canto BAR o si estd configurada comao canto sensible
comprobado Activacidn de la entrada FAULT asociada

| Activacién entrada canto BAR con inversion ACTIVA SOLO EN FASE DE APER-

|fase de apertura, Activacion de |la entrada FAULT asociada

TURA o si esta configurada como canto sensible comprobado activo solo en

Activacion entrada canto BAR con inversion ACTIVA SOLO EN FASE DE CIERRE
o si esta configurada como canto sensible comprobado activo solo en fase de
cierre, Activacion de la entrada FAULT asociada

|La tarjeta esta esperando realizar una maniobra completa de apertura-cierre,

sin interrupciones por stop intermedios para adquirir el par necesario para el
movimiento. jATENCION! No estd activada la deteccién del obstaculo

Prueba fotocélulas fallida

Comprobar conexion fotocélulas y/o configuraciones logicas

Prueba canto fallida

Comprobar conexidn cantos y/o configuraciones lagicas

|Prueba fotocélulas apertura fallida

comprobar conexion fotocélulas y/o configuracion parametros/légicas

Prueba fotocélulas cierre fallida

comprobar conexién fotocélulas y/o configuracion parametros/lGgicas

|Prueba canto 8k2 fallida

Comprobar conexidn cantos y/o configuraciones parametros/légicas

Prueba canto apertura fallida

Comprobar conexién cantos y/o configuraciones parametros/légicas

|Prueba canto cierre fallida

Comprobar conexion cantos y/o configuraciones parametros/légicas

Error prueba hardware tarjeta

- Comprobar conexiones al motor
- Problemas hardware en la tarjeta (contactar con la asistencia técnica)

Error encoder

- Cables de alimentacion del motor o de la sefal encoder invertidos/desconectados o
programacion incorrecta (véase la Fig. E)

- El movimiento del accionador es demasiado lento o esta detenido respecto al
funcionamiento programado.

|Inversion por obstaculo - Amperio-stop

Comprobar eventuales obstéculos a lo largo del recorrido

ErYH* Térmica Esperar que la automatizacion se enfrie
| &F 9
) . N Comprobar la conexion con los dispositivos accesorios y/o tarjetas de expansion
ErSH* Error comunicacion con dispositives remotos e Sone et tiy
Er10 EFL : it . Probar apagar y volver a encender la tarjeta. Si el problema persiste, contactar con la
Er14 EF15 Error interno de control supervision sistema. phbdrsi el pul iy
_ ulsando OK se confirman las configuraciones detectadas. La tarjeta continuara funcio-
Pulsando OK fi | fig i detectadas. La tarjet, ti 4 funci
EFl2 Error de consistencia de los parametros de central {Ldgicas y Parametros) nando con las configuraciones detectadas.

/i_Hay que comprobar las configuraciones de la tarjeta (Parametros y Logicas).

Error en los pardmetros de D-track

Pulsando OK la tarjeta reanudara su funcionamiento con D-track predeterminado.
/i Hay que efectuar un autoset

Error durante la regulacion de los finales de carrera
Solo para E5 BT A18/E5 BT A12

Cables de alimentacién del motor o de la sefal encoder invertidos/desconectados o
programacion incorrecta. (véase la Fig. E)

Error en la configuracidn de las logicas (entradas SAFE, tipo de motor)

Controlar que la configuracion de las légicas SAFE o de tipo de motor sea correcta

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

60 - THALIA
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e
( MANUAL DE INSTALACION
=
<
< 2) GENERALIDADES - = -
& El cuadro de mandos THALIA es entregado por el fabricante con configuracion Corrlent.e He .co.nmutacmn ralé woter 124
E estandar. Cualquier modificacion debe ser configurada mediante el programador Potencia maxima motores 180W + 180W (24V ===)
~ con pantalla incorporado o mediante programador portatil universal. 7 - : ta T 4
& La Central soporta completamente el protocolo EELINK. Alimentacion accesorios %‘ﬁﬂgé SBsBICIon MEk)
Las caracteristicas principales son: AUX 0 Cm%r;t)acto alimentado 24V== N.O. (1A
- Control de 1 6 2 motores 24V BT - -
Nota: Se deben utilizar 2 motores del mismo tipo. AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A max.)
- Regulacion electrénica del par con deteccién de obstéaculos Fusibles véase Fig. C
- Entradas control final de carrera en base al motor seleccionado - = = - Tl
- Entradas separadas para los dispositivos de seguridad N° combinaciones: 4 mil millones
- Receptor radio incorporado rolling-code con clonacion de transmisores. N° méax. radiomandos memorizables: | 63

La tarjeta cuenta con tablero de bornes desmontable para facilitar ain mas su
mantenimiento o sustitucion. Es entregada con unaserie de puentes precableados
para facilitar su instalacion en obra.

Los puentes corresponden alos bornes: 70-71,70-72, 70-74. Silos bornes antes
indicados son utilizados, quitar sus respectivos puentes.

(* otras tensiones disponibles bajo pedido)

Versiones de transmisores que se pueden utilizar:
Todos los transmisores ROLLING CODE compatibles con ((EH-F!eady))

COMPROBACION 4) DISPOSICION DE TUBOS Fig. A

El cuadro THALIA realiza el control (comprobaciéon) de los relés de marcha y de los 5) CONEXIONES TABLERO DE BORNES Fig. C

dispositivos de seguridad (fotocélulas), antesderealizar cadaciclodeaperturaycierre. : : op :
En caso de defectos de funcionamiento, comprobar que los dispositivos A‘DVERTENCIAS'-E_n[asoperaaonegdqcableadoemstalaaonsegmrlasnormas
vigentes y los principios de buena técnica.

conectados funcionen correctamente y controlar los cableados. Los conductores alimentados con tensiones diferentes deben estar fisicamente

3) DATOS TECNICOS separados, o bien deben estar debidamente aislados con aislamiento
; is suplementario de al menos 1 mm.
Alimentacion 220-230V 50/60 Hz* Los conductores deben estar unidos por una fijacién suplementaria cerca de los
Aislamiento red/baja tension > 2MOhm 500V === bornes, por ejemplo mediante abrazaderas. ) )
Temperatura de funcionamiento 20/ 455°C gcé?lg&ilg:dcgpples de conexion deben ser mantenidos adecuadamente alejados
Proteccion térmica Software {ATENCION! Para la conexion a la red, utilizar cable multipolar de seccién
: T ol : = : minima de 3x1,5 mm2 y del tipo previsto por las normas vigentes.
Resiteniia dielocyics [eSB/ AT IOV = por L niute Para la conexion de los motores, utilizar cable de seccién minima de 1,5
Corriente salida motor 7.5A+7.5A max. mmz2 y del tipo previsto por las normas vigentes. El cable debe ser al menos

igual a HO5RN-F.

Definicion Descripcion
N;S?’:O Alimentacion monofasica 220-230V 50/60 Hz*

PRIM TRANSF Conexién primaria transformador, 220-230V.

Alimentacidn tarjeta:
SEG TRANSF 24V~ Secundario transformador
24V= Alimentacion desde bateria compensadora

MOT1 + Conexién mator 1, Desfasaje retardado en fase de cierre.
MOT1 - Controlar las conexiones de Fig. E

MOT2 + Conexion motor 2. Desfasaje retardado en fase de apertura,
MOTZ - Controlar las conexiones de Fig. E

Salida configurable AUX 0 - Default PARPADEANTE. 5 - .

2°CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CO SIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ

AUX0 EES?NT?)C}T&AHE‘;?TADO ESCALERAS/ ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/
0. : CERRADURA ELECTRICA CON IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO. Consultar la tabla

“Configuracidn de las salidas AUX".

Salida configurable AUX 3 - Default Salida 2°CANAL RADIO.
AUX 3 - CONTACTO LIBRE (N.O.) 2°CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ
et ESCALERAS/ ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/

(Mak: 24V 1A) CERRADURA ELECTRICA CON IMANES.
Consultar |a tabla "Configuracion de las salidas AUX",
+ REF SWE Comun final de carrera
SWC 1 Final de carrera de cierre del motor 1 SWC1 (N.C.).
SWO 1 Final de carrera de apertura del motor 1 SWO1 (N.C.).
SWC 2 Final de carrera de cierre del motor 2 SWC2 (N.C.).
SWO 2 Final de carrera de apertura del motor 2 SWO2 (N.C.).
m
SW1 Control final de carrera motor 1. w
Para los accionadores con gestion de los finales de carrera de un cable. o
=!
SW2 Control final de carrera motor 2.
Para los accionadores con gestion de los finales de carrera de un cable. O
F
- REF SWE Comun final de carrera
SW1 Control final de carrera motor 1.
SW2 Control final de carrera motor 2.
- REF SWE Alimentacion Encoder, cable Blanco
+ REF SWE Alimentacion Encoder, cable Marrén
“senal Encoder Motor 1, cable Verde
ENC M1 Cerrar el puente JP28
Senal Encoder Motor 2, cable Verde
ENEM2 Cerrar el puente JP29
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Borne Definicion Descripcion

50 24V-
Salida alimentacion accesorios.

51 24V+
Salida alimentacion para dispositivos de sequridad comprados (transmisor fotocélulas y transmisor canto sensible).

54 24 Vsafe+ Salida activa solo du?ante el E&lo de maniobra. o ¥

60 Comun Comun entradas IC1yIC2
Entrada de mando configurable 1 (N.O.) - Default START E.

61 IC1 START E / START | / OPEN/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando™
Entrada de mando configurable 2 (N.O.) - Default PED.

62 IC2 START E / START | / OPEN/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando”.

70 Comiin Comun entradas STOP, SAFE 1y SAFE 2
El mando interrumpe la maniobra. (N.C.

71 sToP Si no se utiliza, dejae el puente conectado.
Entrada de se_?Euridad conﬁgurable 1 {N.C.) - Default PHOT.

72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BAR TEST / BAR 8K2 / BAR
?P / BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR BdKuz cL

0

73 FAULT 1 Entrada comprobacién dispositivos de sequridad conectados al SAFE 1.
Entrada de se_PEuridad conﬁ%urable 2 (N.C.) - Default BAR.

74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR BK2 / BAR
OP / BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Consultar | la "Configuracién de las entr. ridad".

75 FAULT 2 Entrada comprobacion dispositivos de seguridad conectados al SAFE 2.
Entrada antena.

Y ANTENA Usar una antena sintonizada en 433 MHz. Para la conexién Antena-Receptor, usar cable coaxial RG58.
La presencia de cuerpos metalicos junto a la antena, puede perturbar la recepcion radio. En caso de

# SHIELD alcance escaso del transmisor, hay gue situar la antena en un punto mas adecuado.

Confi ion de las salidas AUX

Logica Aux= 0 - Salida 2° CANAL RADIO.
El contacto permanece cerrado durante 1 seq. cuando se activa el 2° canal radio.

Légica Aux= 1- Salida INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA.
El contacto permanece cerrado durante la fase de apertura y con la hoja abierta, intermitente durante la fase de cierre, abierto con hoja cerrada.

Légica Aux= 2 - Salida mando LUZ DE CORTESIA.
El contacto permanece cerrado durante 90 segundos después de la dltima maniobra.

Logica Aux= 3 - Salida mando LUZ DE ZONA.
El contacto permanece cerrado durante todo la maniobra.

Logica Aux= 4 - Salida LUZ ESCALERAS. X 3
El contacto queda cerrado durante 1 segundo al comienzo de la maniobra.

Logica Aux= 5 — Salida ALARMA CANCELA ABIERTA. .
El contacto queda cerrado si la hoja queda abierta durante un tiempo doble respecto al TCA configurado.

Légica Aux= 6 — Salida para INDICADOR PARPADEANTE.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas.

Logica Aux= 7 — Salida para CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE.
El contacto queda cerrado durante 2 sequndos en cada apertura.

Légica Aux= 8 — Salida para CERRADURA ELECTRICA CON IMANES.
El contacto queda cerrado con cancela cerrada.

Légica Aux= 9 - Salida MANTENIMIENTO. . . . o
El contacto permanece cerrado cuando se alcanza el valor configurado en el pardmetro Mantenimiento, para sefalar la solicitud de mantenimiento.

Logica Aux= 10 - Salida PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas. Si se alcanza el valor configurado en el pardmetro Mantenimiento, al final de la maniobra, con hoja cerrada, el

contacto por 4 veces se cierra durante 105 y se abre durante 5 § para senalar la solicitud de mantenimiento,
Conﬁsuudﬁn de las entradas de mando

Logica |C= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamiento segunlat G lcA Mow. PASe PASe. Start externo para la gestion semaforo.

Logica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamiento segun lal G leA Mou PASo PRSe. Start interno para la gestion semaforo.

Logica IC= 2 - Entrada configurada como Open. ) . . o .
El mando realiza una apertura. Si la entrada permanece cerrada, las hojas permanecen abiertas hasta la apertura del contacto. Con contacto abierto la automatizacion se cierra
después del tiempo de tca, si estuviera activado.

Lagica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
El mando realiza una fase deé cierre.

Logica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
El mando realiza una fase dé apertura peatonal, parcial. Funcionamiento segunlal § icA Mou PRSo PRSo

Logica IC= 5 - Entrada configurada como Timer. i . .
Funcionamiento andlogo al'open pero el cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.

Logica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped. i i
El mando realiza una fase dé apertura peatonal, parcial. Si la entrada permanece cerrada, la hoja permanece abierta hasta la apertura del contacto. Sila entrada permanece cerrada y se

activa un mando de Start E, Start | u Open, se realiza una maniobra completa para luego restaurarse en fase de apertura peatonal._El cierre es garantizado incluso tras |a ausencia de red.
Configuracién de las entradas de seguridad

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 1). _ i
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de
cierre. Un oscurecimiento de la fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento solo tras la desactivacién de la fotocélula, Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Lé?ica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada (Fig. F, Ref. 2). : i o

Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de cierre. Un oscurecimiento de la
fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento solo tras la desactivacion de la fotocélula.

Lagica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa solo en fase de agertura no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 1)

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre.
En fase de apertura bloguea el movimiento mientras la fotocélula esta oscurecida. 5i no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE=3 - Entrada ccnﬁ%urada coma Phot op test, fotocélula comg:robada solo en fase de apertura (Fig. F, Ref. 2). .
Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre. En fase de apertura bloquea el

movimiento mientras la fotocélula esta oscurecida.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa solo en fase de cierre no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 1)

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura.
Durante la fase de cierre, invierte inmediatamente. 5i no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada sélo en fase de cierre (Fig. F, Ref. 2).. . .
Acfiva ]a comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura. Durante la fase de
cierre, invierte inmediatamente.

Logica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, canto sensible no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 3). i
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion, El mando invierte el movimiento durante 2 seg. Si no se utiliza, dejar el puente conectado,

Logica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado ﬁFig. F. Ref. 4). .
Activa la comprobacion de los tantos sensibles al comienzo de la maniobra. El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. F, Ref. 5). Entrada para canto resistivo 8K2.
El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

Lagica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la automatizacion (STOP) (Fig F, ref. 3),
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacian. La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seq., la activacion
durante la fase de cierre provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.
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aufomatizacion {|SJT0P) (Fig.F, ref. 4)

cierre provoca la parada.

Logica SAFE=10 Entrada configurada como Bar op test, canto sensible comprobado con inversian activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la

Activa la comprobacion dé los cantos sensibles al comienzo de la maniobra, La activacién en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacién durante la fase de

tizacion (STOP) (Fig.F, ref. 5).

Logica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, canto 8k2 con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la automa-

La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seq,, la activacién durante la fase de cierre provoca la parada.

zacion (STOP) (Fig.F, ref. 3).

Logica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante |a fase de apertura provoca la parada de la automati-

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. La activacion en fase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seq,, la
activacion durante la fase de apertura provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

de'la automatizacion (STOP) (Fig.F, ref, 4),

fase de apertura provoca la parada.

Logica SAFE=13 Entrada conﬁgurada como Bar cl test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada

Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. La activacion en fase de cierre provoca la inversién del movimiento durante 2 seg., la activacién durante la

zacion (STOP) (Fig.F, ref. 5

menos semestral.

6) CONEXION MOTORES Fig. E

7) DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
Nota: utilizar solamente dispositivos de seguridad receptores con contacto
en intercambio libre.

7.1) DISPOSITIVOS COMPROBADOS Fig. F
7.2) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NO CONTROLADAS Fig. D1
7.3) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS CONTROLADAS Fig. D2

8) ACCESO A LOS MENUS: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETROS (PA-AN) (TABLA “A” PARAMETROS)

8.2) MENU LOGICAS (LoG ic) (TABLA “B” LOGICAS)

8.3) MENU RADIO (~Ad io) (TABLA “C" RADIO)

- NOTA IMPORTANTE: MARCAR EL PRIMER TRANSMISOR MEMORIZADO
CON LA ETIQUETA CLAVE (MASTER)

El primer transmisor, en el caso de programacion manual, asigna el CODIGO

CLAVE DEL RECEPTOR; este codigo es necesario para poder realizar la sucesiva

clonacion de los radiotransmisores. El receptor de a bordo incorporado Clonix

cuenta con algunas funciones avanzadas importantes:

« Clonaciondel transmisor master (rolling-code o codigo fijo).

« Clonacion para sustitucion de transmisores ya introducidos en el receptor.

+ Gestion de la base de datos de transmisores.

= Gestion de comunidad de receptores.

Para el uso de estas funciones avanzadas, consultar las instrucciones del

programador portatil universal y la Guia general de programacion de receptores.

8.4) MENU DE VALORES PREDETERMINADOS (JEFAULE)
Lleva nuevamente la central a los valores PREDETERMINADOS. Después de la
restauracion, es necesario efectuar un nuevo AUTOSET.

8.5) MENU IDIOMA (L inGUR)
Permite configurar el idioma del programador con pantalla.

8.6) MENU AUTOSET (RUEoSEE)
- Darinicioaunaoperacionde configuracion automatica pasandoal menuespecifico.
+ Inmediatamente después de pulsar la tecla OK, se visualiza el mensaje”... ... ..."} la
central acciona una maniobra de apertura seguida por una maniobra de cierre,
durantela cualesseconﬁg#raautométicamenteelvalor minimo de par necesario
Eara el movimiento de la hoja.
| nimero de maniobras necesarias para el autoset puede variarde 1 a 3.
Durante esta fase es importante evitar el oscurecimiento de las fotocélulas, asi
como el uso de los mandos START, STOP y de la pantalla.
Al final de esta operacion, la central de mando habra configurado automatica los
valores de par ideales. Comprobarlos y si fuera necesario modificarlos como se
degcribe en INPrO ramacion. . X
IATE CION! Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en
os puntos previstos por la norma EN 12445 sea inferior al indicado
en,la norma EN 12453.
Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos de-
formables.

A jAtencién! Durante la fase de configuracién automatica, la funcién de

deteccion de obstaculos no esta activada, porlo queelinstaladordebe
controlarelmovimientode laautomatizacion eimpedirque personasycosas
se acerquen o permanezcan en el radio de accidn de la misma.

8.7)SECUENCIA CONTROL INSTALACION

1. Realizar la maniobra de AUTOSET (¥)

2. Comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al punto 10 de
lo contrario

3. Sifuera necesario adecuar los parametros de velocidad y sensibilidad (fuerza):
véase tabla parametros.

4. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

5. Aplicar un canto pasivo

6. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

7. Aplicardispositivos de proteccion sensibles ala presion o electrosensibles (por
ejemplo canto activo) ﬁ”*)

8. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al

unto 10 de lo contrario

9. Permitir el movimiento del accionamiento solo en modo "Hombre presente”

10. Asegurarse de que todos los dispositivos de deteccidn de presencia en el drea
de maniobra funcionen correctamente

(*) Antes de realizar el autoset asegurarse de haber realizado correctamente
todas las operaciones de montaje ycFuesta en seguridad tal como lo indican
las advertencias para la instalacion del manual de la motorizacion.

(**) En base al anéalisis de los riesgos podria ser necesario, de todos modos, recurrir
a la aplicacion de dispositivos de proteccion sensibles

Logica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, canto 8k2 con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada de la automati-

ig.F, r N
La activacion en fgase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seq. la activacion durante la fase de apertura provoca la parada.
(*) Si se instalan dispositivos de tipo “D" (tal como los define la EN12453), conectados en modo no comprobad

ki P hii

io con frecuencia al

8.8) MENU DE REGULACION DEL FINAL DE CARRERA (rEL. Fe)

Permite regular los finales de carrera de los motores equipados con encoder,
ademds paralos motoresequipados con cablesdefinalde carreraindependientes,
permite colocar correctamente la hoja para la posterior regulacion del final de
carrera. Para los motores no especificados, el menu no esta activo y en la pantalla
se visualiza el mensaje “no disponible”

NOTA: estas maniobras son realizadas en modo hombre presente, a velocidad
reducida y sin la intervencion de los dispositivos de seguridad.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

Presionandolos botones“+/-“dela pantalla, situarla puertaenla posicion deseada.
PararegularIosﬁnalesdecarreraconsuitarIasconﬁguracmnessobreiare ulacion
de los finales de carrera que se indican en el manual del motor GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5BTA12,E5BT A18

Presionandolos botones“+/-" dela pantalla, situarla puertaenla posiciénindicada
en la pantalla (Apertura o cierre). Una vez alcanzada la posicion deseada, confir-
marla gresionando el botdn OK. En los motores E5 se Fuede situar la hoja cerca
de los finales de carrera de modo manual empujando la cancela, luego mover la
cancela con los botones “+/-" hasta presionarla contra el tope mecanico. Confir-
mar la posicién con OK o mediante el radiocontrol (memorizado anteriormente).

8.9) MENU ESTADISTICAS

Permite visualizar la versién de la tarjeta, el nimero de maniobras totales (en
centenas), el nimero de radiomandos memorizados y los tltimos 30 errores (las
primeras 2 cifras indican la posicién, las ultimas 2 el cédigo de error). El error 01
es el mas reciente.

8.10) MENU CONTRASENA

Permite conﬁ%urar una contrasena para programar la tarjeta via red U-link".
Con la légica“NIVEL PROTECCION" configurada a 1,2,3,4 se requiere para acceder
a los menus de pro%ramacién,Tras 10 intentos consecutivos de acceso fallidos
se deberan esperar 3 minutos para un nuevo intento. Durante este periodo en
cacéa int?gtatz‘ e acceso la pantalla visualiza "BLOC". La contrasena predetermi-
nada es :

9) PRESION FINAL DE CARRERA DE CIERRE Fig. G Ref. A-B
DIRECCION APERTURA Fig. E

10) CONEXION CON TARJETAS DE EXPANSION Y PROGRAMADOR PORTATIL
UNIVERSAL VERSION > V1.40 (Fig. H) Consultar el manual especifico.

11) MODULOS OPCIONALES U-LINK

Consultar las instrucciones de los modulos U-link

El uso de algunos modulos implica una reduccion del alcance de la radio. Adecuar
la instalacion con una antena adecuada sintonizada a 433 MHz

12) CERRADURA ELECTRICA Fig. |
CERRADURA ELECTRICA
ATENCION: En el caso de hojas con una Ior&gitud superior a 3m, resulta
indispensable la instalacién de una cerradura eléctrica.
La Fig.l muestra un ejemplo de conexion de una cerradura eléctrica de resorte
ECB 24V~ conectada al cuadro de mando THALIA.
El cuadro THALIA para controlar la cerradura eléctrica necesita una tarjeta
especifica mod. ME BT.

13)) RESTAURACION DE LAS CONFIGURACIONES DE FABRICA (Fig.J)

ATENCION llevalacentralalosvalores preconfiguradosdefabricayseborran

todos Ioaradiomandos en la memoria.

jATENCION! Una configuracion incorrecta, puede ocasionar daiios a perso-

nas, animales o cosas.

- Interrumpir la tension a la tarjeta (Fig.J ref.1)

- Abrir la entrada Stop y pulsar simultaneamente los botones — y OK (Fig.J ref.2)

- Dar tension a la tarjeta ?Fig.] ref.3)

EFI‘_a a?ta]lla visualiza RST, dentro de los 3s confirmar pulsando el botdn OK
ig.J ref.4

- Esperar que el procedimiento sea terminado (Fig.J ref.5)

- Procedimiento terminado (Fig.J ref.6)

{ATENCION! Una configuracién incorrecta, puede ocasionar dafios a perso-

nas, animaleéo cosas.
ATENCION: Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en
los puntos JJst;wistos por la norma EN 12445 sea inferior al indicado en
a .

formables.
ara obtener un mejor resultado, se recomienda realizar el autoset con los motores
enreposo (es decir no sobrecalentados por un nimero considerable de maniobras
consecutivas).

orma EN 12 )
A Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos de-
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TABLA “A” - MENU PARAMETROS - (PRr-AI")

Parametro | Min. | Max. | Default | Personales Definicién Descripcién
Tiempo retardo .
rEE RPErE 1] 10 3 aperturamotar 2[5 Tiempo retardo en la fase de apertura del motor 2 respecto al motor 1.
; Tiempo retardo en la fase de cierre del motor 1 respecto al motor 2.
rEk c EErrE 0 25 6 Té?en:rgomd;;ert;ar[(:]o NOTA: si se configura el tiempo al méaximo, el motor 1 espera a que se cierre completamente el
motor 2 antes de arrancar.
EcA 1] 120 10 ;ﬁg‘rﬁgﬁc‘gr{fj Tiempo de espera antes del cierre automatico.
Tiempo de
EEuRCSENR 1 180 40 evacuacidn zona | Tiempo de evacuacion de la zona afectada por el trifico regulado por el seméforo.
semaforos [s]
Espacio de deceleracion en fase de apertura del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
ATENCION: Tras una modificacién del parametro se debera realizar una maniobra completa sin
interrupciones.
Espacio de [TENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién del obstaculo.
ESP-ALAP 0 50 10 dicelaracidn an fise s’ asﬁon con topes integrados la deceleracion debe estar siempre activa a un valor
de apertura [%] trmbpmid-ed i .
ATENCION: en el GIUNO, el espacio de deceleracién se configura con los sensores de corre-
deras
ATENCION: para el tipo de motor ELI BT A35, la ral ion no se puede excluir; valores
inferiores al 10% seran considerados al 10%.
Espacio de deceleracion en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
ATENCION: Tras una modificacion del parametro se deberd realizar una maniobra completa sin
interrupciones.
ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
Espacio de del obstaculo.
ESPrALc IE (] 50 10 deceleracion en fase | ATENCION: con accionadores con topes integrados la deceleracion debe estar siempre
de cierre [%] activa a un valor superior a 5"
ATENCION: en el GIUNO, el espacio de deceleracion se configura con los sensores de corre-
deras
ATENCION: para el tipo de motor ELI BT A35, la ralentizacién no se puede excluir; valores
inferiores al 10% seran considerados al 10%.
Espacio de deceleracion (paso de la velocidad de funcionamiento a la velocidad de deceleracion) tanto
en fase doe apertura como en fase de cierre del/los motor/es, ex presadu en porcentaje de Ia carrera totai
Espacio de ATENCION: Tras una modificacién del parametro se d unan comp
ESPdECEL 9 50 : deceleracion [%) sin interrupciones.
ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién
del obstaculo.
APErE. 10 99 99 Apertura parcial Espacio de apertura parcial en porcentaje respecto a la apertura total, tras activacion mando
PRArc AL M1 [%6] peatonal PED.
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de apertura. Representa el porcentaje de fuerza
suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes
de generar una alarma por obstaculo.
Fuerza hoja/s en El parametro es configurado automaticamente por el autoset,
FUE-SA AP L s 2hd fase de apertura [%]

ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento(**).

Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de cierre. Representa el porcentaje de fuerza suministrada,
ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes de generar
una alarma por obstaculo.
Fuerza hoja/s en El parametro es configurado automaticamente por el autoset.
FUE-CA c IE 1 b 39 fase de cierre [36]

ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).

Porcentzge de la velocidad maxima que se puede alcanzar en fase de apertura por eI.-’Ios motor!es
. ’ ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una I
uEL AP 15 99 99 Velo;: 'cfj‘fu?; [f:fle de sin interrupciones.
P ! ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién
del obstaculo.
F’orcentg@ de la velocidad maxima que se puede alcanzar en fase de cierre por elflos mot!es
i ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una m k p
uwEL c IE 15 99 99 Velocﬁ:ﬁ:r@&se de | gin interrupciones.
ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
del obstaculo.
Velocidad por el/los motor/es en fase de apertura y cierre en la fase de deceleracion, expresada
en porcentaje de la velocidad maxima de funcionamiento,
ATENCION: Tras una modificacién del pardmetro se debera realizar una iobra compl
Velocidad sin interrupciones.
uELdEcELER 1 b A3 deceleracion [%)] ATENCION: Cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la
deteccién del obstaculo.
ATENCION: para el motor Tipo ELI BT A35, no puede excluirse la ralentizacién; los valores
superiores al 50% se consideraran al 50%.
Programacion
NRAnEEA T 0 250 0 numeLomnge;i;lllobras Permite configurar un nimero de maniobras después del cual se sefiala la solicitud de mantenimiento
{Ento n;anlenimienlo en la salida AUX configurada como Mantenimiento o Parpadeante y Mantenimiento.
en centenas|

(*) En la Unién Europea aplicar la EN12453 para los limites de fuerza, y la EN12445 para el método de medicion.
(#*) Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.
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MANUAL DE INSTALACION

TABLA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

Marcar la
Légica Definicién Default | configuracion Opciones
realizada
0 Motores inactivos
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 NO GESTIONADO
5 NO GESTIONADO
; 6 SUB BT
Tipo motor 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
E IPo Mok (Configurar el 0 8 GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A50
o tiotar tipo dte ;notcif [ VIRGO SMART BT A - 5 hilos
aeta) 10 VIRGO SMART BT A - 3 hilos
11 ESBTA18
12 E5 BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELIBT A35V + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
0 Légica inactiva
1 Activa el cierre automatico
LeR Tiempo de Cierre 0 Activa el cierre automdtico incluso tras una inversién por obstaculg durante el cierre. En caso de inversién
c Automadtico durante la apertura, transcurridos 2 segundos intenta abrir otra vez; si durante 4 veces consecutivas encuentra
2 un obstaculo durante la apertura, se cierra.
La configuracién se activa solo con el motor E5 BT A12 (motor tipo 12).
/i\t.a l6gica se puede utilizar solo con puertas peatonales cuya energia esta limitada a 1,69
0 Légica inactiva
c lErrE rRP Cierre répido 0 -2 — _ :
1 Cierra tras 3 segundos de la desactivacion de las fotocélulas antes de esperar que termine el TCA configurado.
Las entradas configuradas como Start E, Start |, TR
9 Ped funcionan con la ldgica 4 pasos. Movimiento paso a paso
Las entradas configuradas como Start E, Start 2PASOS 3 PASOS 4 PASOS
1 I, Ped funcionan con la légica 3 pasos, El im- || CERRADA ABRE
pulso durante la fase de cierre se invierte el ABRE ABRE
L. movimiento. EN FASE STOP
MouwPASc R Movimiento 0 DE CIERRE
PASa pisoapase ABIERTA CIERRA CIERRA
Las entradas configuradas como Start E, Start | | EN FASEDE | CIERRA N
2 I, Ped funcionan con la l6gica 2 pasos. A cada || APERTURA STOP + TCA STT%E
impulso invierte el movimiento. DESPUES
DE STOP ABRE ABRE ABRE
0 El indicador parpadeante se enciende simultaneamente cuando arranca/n el/los motor/es.
PrERLA-NA Prealarma 0 1 El indicador parpadeante se enciende aproximadamente 3 segundos antes de que el/los motar/es
arrangue/n.
0 Funcionamiento a impulsos.
Funcionamiento en modo Hombre Presente.
La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
La entrada 62 es configurada como CLOSE UR.
1 La maniobra continua mientras son presionadas las teclas de mando OPEN UP o CLOSE UPR.
Hombre ATENCION: no estan activados los dispositivos de seguridad.
hoflbrE PrES 0 P 9
prasante Funcionamiento Hombre Presente Emergency. Normalmente funcionamiento a impulsos.
Sila tarjeta falla las pruebas de los dispositivos de seguridad (fotocélula e canto, Er0x) 3 veces consecutivamente, se
habilita el funcionamiento en modo Hombre Presente, activo hasta que se suelten las teclas OPEN UP o CLOSE UR.
2 La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
La entrada 62 es configurada como CLOSE UR.
ATENCION: con Hombre Presente Emergency no estan activos los dispositivos de seguridad.
Bloqueo 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la apertura.
bL. INPAP impulsos en fase ] .
de apertura 1 Elimpulso de las entradas configuradas comao Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la apertura.
bl PECR Bloqueo i 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la pausa TCA.
- = impulsos en TCA 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la pausa TCA.
Bloquea 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tiene efecto durante el cierre.
bL. iNPc IE impulsos en fase 0 . ‘ :
de cierre 1 Elimpulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tiene efecto durante el cierre.
S e 0 Logica no activada
olpe de ariete
Ar IEEE cAP e'; fase de 0 Antes de abrir la cancela, empujar durante aproximadamente 2 segundos en fase de cierre. Esto permite
apertura 1 que la cerradura eléctrica se desenganche mas facilmente.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcion.
0 Logica no activada
Golpe de ariete i i i
B | [ A 0 Antes de cerrar la cancela, empujar durante aproximadamente 2 segundos en fase de apertura. Esto permi
r {ELE cc IE en fase de cierre 1 te que la cerradura eléctrica se desenganche mas facilmente.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcién.
0 Légica no activada
5i los motores permanecen parados en posicion de apertura total o cierre total durante mas de una hora, se
Mantenimiento activan en la direccién de tope durante aproximadamente 3 segundos. Esta operacion es realizada cada hora.
MAntEnbLo9 0 NOTA IMPORTANTE: Esta funcion tiene como finalidad compensar, en los motores oleodindmicos la

bloqueo

eventual reduccion de volumen del aceite causada por la disminucién de la temperatura durante las pausas
prolangadas, por ejemplo durante la noche, o por las pérdidas internas.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcién.
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MANUAL DE INSTALACION

Marcar la
Légica Definicion Default | configuracion Opciones
realizada
0 El movimiento es detenido exclusivamente por la intervencion del final de carrera de clerre, en este caso es
necesario realizar una regulacion precisa de la intervencion del final de carrera de cierre (Fig. G, Ref.B).
Se debe utilizar en caso de presencia de tope mecanico de cierre.
PrES SLc Presion final de 0 Esta funcién activa la presion de las hojas en el tope mecanico, sin que esto sea considerado un obstaculo
carrera de cierre 1 por el sensor amperio-stop.
Por lo tanto, el vdstago continda su carrera durante algunos segundos, tras la interceptacion del final de carre-
ra de cierre o hasta la parada mecénica. De esta manera, anticipando levemente la intervencion de los finales
de carrera de cierre, se lograra la detencion perfecta de las hojas con el tope de parada (Fig. G, RefA).
0 El umbral de intervencion de la proteccién amperio-stop permanece fija al valor configurado.
La central, en cada arranque, realiza automaticamente una compensacion del umbral de intervencion de la
" alarma por obstaculo.
icE Funcién Ice 0 | Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, sea
inferior al indicado en la norma EN 12453, Ante la duda utilizar dispositivos de seguridad auxiliares.
Esta funcion es Gtil en el caso de instalaciones que funcionan a bajas temperaturas.
ATENCION: tras haber activado esta funcion es necesario realizar una maniobra de autoset.
] Estan activos ambos motores (2 hojas).
- 1 motor activo 0 o 7
| MokAck lu 1 salo estd activo el motor 1 (1 hoja).
Apertura: M1 arranca con antelacién respecto a M2 (tiempo de desfase en apertura). (Ver Fig.E)
B 0 Cierre: M2 arranca con antelacion respecto a M1 (tiempo de desfase en cierre). (Ver Fig.E)
; Inversién del La maniobra de peatones es efectuada por M1
lnullok desfase de los 0 = = =
: motores Apertura: M2 arranca con antelacion respecto a M1 (tiempo de desfase en apertura). (Ver Fig.E)
1 Cierre: M1 arranca con antelacion respecto a M2 (tiempo de desfase en cierre), (Ver Fig.E)
La maniobra de peatones es efectuada por M2
Inversion 0 Funcionamiento estandar (Ver Fig.E).
| direccion de 0
Inud irEcchAP. apertura 1 Se invierte el sentido de apertura respecto al funcionamiento estandar (Ver Fig.E)
Configuracion 2] Entrada configurada como Phot, fotocélula.
de la entrada 1 Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada.
SAFE | d dad 0 = =
e segurida
53?:5 : 2 Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa solo en fase de apertura.
72 3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada activa solo en fase de apertura.
4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
5 Entrada configurada como Phot dl test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de cierre.
6 Entrada configurada como Bar, canto sensible.
7 Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2.
9 Entrada configurada como Bar OP, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura. En fase de
Configuracién cierre se produce la parada del movimiento.
AFE 2 ge la ent!':d: 6 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de
SAFE € ;T\%lE"; B apertura. En fase de cierre se produce la parada del movimiento.
74 1 Entrada configurada como Bar OP 8k2, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura. En fase
de cierre se produce la parada del movimiento.
12 Entrada configurada como Bar CL, canto sensible con inversién activa solo en fase de cierre. En fase de
apertura se produce la parada del movimiento.
13 Entrada configurada como Bar CL TEST, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de
cierre. En fase de apertura se produce la parada del movimiento.
14 Entrada configurada como Bar CL 8k2, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre. En fase de
apertura se produce la parada del movimiento.
Configuracién 0 Entrada configurada como Start E.
. : de la entrada de 0 1 Entrada configurada como Start .
c rnamén; IC1. 2 Entrada configurada como Open.
3 Entrada configurada como Close.
Configuracion 4 Entrada configurada como Ped.
: de la entrada de
e 2 ‘mando IC 2. 4 5 Entrada configurada como Timer.
62 6 Entrada configurada como Timer Peatonal.
0 Salida configurada como 2° Canal Radio.
AUH O cl‘;“::ﬁ:;aﬂ?;‘ge : 1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
20-21 2 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
3 Salida configurada como mando Luz Zona.
4 Salida configurada como Luz escaleras
5 Salida configurada comao Alarma
Configuracién de 6 Salida configurada comao Indicador parpadeante
AUH 3 la salida AUX 3. 0 7 Salida configurada como Cerradura de resorte
26-27 8 Salida configurada como Cerradura con imanes
9 Salida configurada como Mantenimiento.
10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
o El receptor es configurado para el funcionamiento en modo rolling-code.
No se aceptan los Clones con Codigo Fijo.
cod F (550 Codigo Fijo 0 e g

-

El receptor es configurado para el funcionamiento en modo cédigo fijo.
Se aceptan los Clones con Cadigo Fijo.
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MANUAL DE INSTALACION

Marcar la
Légica Definicién Default | configuracién Opciones
realizada
A — No se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion
B - Habilita la memorizacién via radio de los radiomandos.
Este modo es realizado cerca del tablero de mando y no requiere el acceso:
- Pulsar en secuencia la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando ya memorizado en
modo estandar a través del menu radio.
- Dentro de los 10 seq. pulsar la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando por
memorizar,
0 Al cabo de 10 seg., el receptor sale del modo de programacion, dentro de este tiempo se pueden incorporar
nuevos radiomandos repitiendo el punto anterior.
C - Habilita la activacion automatica via radio de los clones.
Permite agregar los clones generados con programador universal y los Replay programados a la memoria
del receptor.
D - Habilita la activacion automatica via radio de los replay.
Permite que los Replay programados se agreguen a la memoria del receptor.
E - Se pueden modificar los parametros de la tarjeta via red U-link
A - Se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion,
1 La contrasefa predeterminada es 1234,
A IEL Configuracién Las funciones B - C - D - E permanecen invariadas con respecto al funcionamiento 0.
P i del nivel de 0 A — Se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion.
rokEcc ! n proteccién La contrasefa predeterminada es 1234,
2 B - Se deshabilita la memarizacion via radio de los radiomandos.
C - Se deshabilita la activacién automatica via radio de los clones,
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones D - E
A — Se solicita la contrasena para acceder a los mentus de programacion.
La contrasena predeterminada es 1234.
3 B - Se deshabilita la memorizacién via radio de los radiomandos.
D - Se deshabilita |a activacion automatica via radio de los replay.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones C- E
A —Se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion.
La contrasena predeterminada es 1234.
B - Se deshabilita la memorizacién via radio de los radiomandos.
C - Se deshabilita la activacién automatica via radio de los clones.
4 D — Se deshabilita la activacion automatica via radio de los replay.
E - Se deshabilita Ia posibilidad de modificar los parametros de la tarjeta via red U-link
Los radiomandos se memorizan utilizando sdlo el mend Radio especifico.
IMPORTANTE: Dicho nivel de seguridad elevado impide el acceso a los clones indeseados y a las
interferencias eventualmente presentes.
Modo serial
(ldentifica como 0 SLAVE estandar: la tarjeta recibe y comunica mandos/diagndstico/etc.
se configura la
Modo SEr IALE tarfetn &n U 0
cunexg}):r%;je red 1 MASTER estandar:; la tarjeta envia mandos de activacion (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a otras tarjetas.
2 T Identifica la direccion de 0 a 119 de la tarjeta en una conexion de red BFT local.
ind Ir 1220 il £ [___] | (véase apartado MODULOS OPCIONALES U-LINK)
p Push&Go 0 Légica no activa
- Solo para 0
ush Go é5 51-?“2} 1 El empuje manual de la hoja detenida en el sentido de apertura determina la apertura automatica.
) El receptor es configurado para el funcionamiento en modo rolling-code.
MNo se aceptan los Clones con Codigo Fijo.
- Cédigo Fijo 0
cod F i550 9o ) 1 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo cédigo fijo.
Se aceptan los Clones con Cadigo Fijo.
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start L.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
4 Entrada configurada como mando Ped.
5 Entrada configurada como mando Timer.
6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
1 Entrada configurada como seguridad Bar OP, canto sensible con inversidn activa solo en fase de apertura, en
Configuracion de fase de cierre se produce la parada del movimiento.
la entrada EXPI1 Entrada configurada como seguridad Bar CL, canto sensible con inversién activa solo en fase de cierre, en fase
en la tarjeta 12 d d 1 d da del imi
EHP I | B otuind b 1 e apertura se produce la parada parada del movimiento.
entradssfsalidas Entrada configurada como seguridad Phot test, fotocélula comprobada. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta
1-2 13 de expansién entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de seguridad,
EXPFAULT.
Entrada configurada como seguridad Phot op test, fotocélula comprobada activa solo en fase de apertura. La
14 entrada 3 (EXP12) de la tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control
dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como sequridad Phot cl test, fotocélula comprobada activa solo en fase de cierre. La
15 entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta autornaticamente en entrada control
dispositivos de seguridad, EXPFAULTT.
16 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible comprobado. La entrada 3 (EXPI2) de |a tarjeta de expansion
entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT.
Entrada configurada como seguridad Bar OP test, canto sensible comprobado coninversion activa solo enfase de apertura,
17 en fase de cierre se produce |a parada del movimiento. La entrada 3 (EXP12) de la tarjeta de expansion entradas/salidas se
conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de sequridad, EXPFAULT,
Entrada configurada como seguridad Bar CL test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en
18 fase de cierre, en fase de apertura se produce la parada parada del movimiento. La entrada 3 (EXPI2) de

la tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de

sgﬂuridad, EXP FAU I;TT 4
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MANUAL DE INSTALACION

Marcar la
Légica Definicién Default | configuracién Opciones
realizada
0 Entrada configurada comeo mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start .
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
4 Entrada configurada como mando Ped.
Configuracién de 5 Entrada configurada como mando Timer.
la entrada EXPI2 >
6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
EHP 12 en la tarjeta de 0
nsion T Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
entradas/salidas 2 =
1- 8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa solo en fase de apertura.
9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
1 Entrada configurada como seguridad Bar OP, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura, en
fase de cierre se produce la parada del movimiento.
12 Entrada configurada como seguridad Bar CL, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, en fase
de apertura se produce la parada parada del movimiento.
Configuracion 0 Salida configurada como 2° Canal Radio.
ﬁ?gf;’:‘l’: 1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
EHPo | tarjeta de expan- 1 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
sion 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
entradas/salidas
4-5 4 Salida configurada como Luz escaleras.
5 Salida configurada como Alarma.
Configuracion 6 Salida configurada como Indicador parpadeante.
de la entrada :
EXPO2en la 7 Salida configurada como Cerradura de resorte.
EHPa? tarjeta de expan- 1 8 Salida configurada como Cerradura con imanes,
: sién ==
entradas/salidas 9 Salida configurada como Mantenimiento. _
6-7 10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
11 Salida configurada como Gestidn semaforo con tarjeta TLB,
SEmFﬂr'ﬂ PrE- Preparpadec 5 ] Preparpadeo excluido.
rELANPECUED semaforo 1 Luces rojas parpadeantes, durante 3 segundos, al comienzo de la maniobra.
SENAForo rodo Semaforo rojo 0 Luces rojas apagadas con cancela cerrada.
) 0
FiJo fijo 1 Luces rojas encendidas con cancela cerrada.
J

TABLA “C” - MENU RADIO (rAd lo)

Logica Descripcion
Anadir Tecla start
RAnAd SEACE | socia la tecla deseada al mando Start
Anadir Tecla 2ch
RnAd 2ch | asocialatecla deseadaal mando 2° canal radio. Asocia la tecla deseada al mando 2° canal radio. Si no hay ninguna salida configurada como Salida
2° canal radio, el 2¢ canal radio acciona la apertura peatonal.
Eliminar Lista
cAnc. B4 CE jATENCION! Elimina completamente de la memoria del receptor todos los radiomandos memorizados.
d rH Lectura codigo receptor
EAGHC Visualiza el codigo receptor necesario para clonar los radiomandos.
ON = Habilita la programacién a distancia de las entradas mediante un transmisor W LINK anteriormente memorizado, Esta habilitacion
i permanece activa 3 minutos desde la ultima pulsacién del radiomando W LINK.
OFF= Programacion W LINK deshabilitada.
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